Livrabil

Solutie validata pentru cadrul robotului cu conexiune la patul de
recuperare

Pentru aceastad activitate au fost analizate solutiile existente folosite in spital in cea ce priveste patul de recuperare.
Pentru a permite atasarea sistemului robotic patul de spital trebuie sa permita detasarea grilajului inferior (cel de la
picioarele pacientului), trebuie sa permita inclinarea partii inferioare a pentru a permite atasarea sistemului robotic
RAISE si trebuie sa permita ridicarea spatarului pentru a nu incomoda pacientul pe durata procedurii de recuperare
medicald. Figura 1 reprezintd un pat de spital si modul in care acesta ar trebuie sa indeplineasca functiile definite
mai sus.

Patul de recuperare in configuratie normala Patul de recuperare pe durata procedurii de
recuperare

Figura 1. Patul de recuperare

Pentru atasarea sistemului robotic RAISE la pat a fost necesara reconfigurarea cadrului acestuia, astfel incat sa
asigure suportul piciorului stang al pacientului pe durata procedurii medicale. Pentru aceasta a mai fost construit un
element atasabil patului care la randul lui poate fi acoperit cu salteaua pentru a asigura confortabilitatea pacientului.
Elementul proiectat pentru a indeplini aceasta sarcinad poate fi vizualizat in figura 2. Pentru modularitatea acestuia
elementul este proiectat folosind profile de aluminiu care pot fi atasate usor cadrului existent al robotului. Pe langa
modificarea cadrului robotic mai este nevoie de proiectarea unor elemente de rigidizare/fixare de patul de tratament
pentru a elimina orice risc care poate sa apara atunci cand confortabilitatea pacientului nu este asigurata.



Figura 2. Suportul de picior atasat patului de recuperare medicala.

Pentru validarea suportului de picior, acesta a fost prezentat partenerilor medicali din consortiu care au intocmit
un chestionar format din 10 intrebari la care au obtinut raspunsuri din partea a 10 medici. Datele obtinute sunt
redate mai jos, pentru acceptabilitatea solutiei propuse fiecare caracteristica trebuie sa obtina minim 80 de
puncte.

Apreciati cu o nota de la 1 (apreciez cel mai putin) la 10 (apreciez cel mai mult) urmatoarele caracteristici ale
elementului de atasare a robotului la patul pacientului.

1. Dispozitivul este usor de atasat

2. Dispozitivul nu creeaza disconfort pacientului

3. Dispozitivul corespunde din punct de vedere ergonomic

4. Dispozitivul nu reduce eficienta tratamentului de recuperare

5. Dispozitivul impreuna cu robotul poate fi extras usor de la patul pacientului

1 2 3 4 5
Ql 8 9 8 10 9
Q2 9 9 9 9 9
Q3 8 8 8 10 9
Q4 10 9 9 9 10
Q5 10 10 10 10 9
Q6 8 10 9 10 8
Q7 8 10 9 10 7
Q8 10 9 9 9 10
Qs 9 9 10 9 8
Q10 8 10 8 9 9
TOTAL 88 93 89 95 88




Apreciati cu o notd de la 1(cel mai putin important ) la 10 (cel mai important) caracteristicile suplimentare pe care
trebuie sa le indeplineasca dispozitivul.

1. Flexibilitate (dispozitivul trebuie sa fie adaptabil la o gama larga de pacienti)
2. Reglabil (dispozitivul trebuie sa dispuna de reglaj pe inadltime)
3. Usor (dispozitivul trebuie sa fie confectionat din materiale usoare)
4. Dispozitivul trebuie sa dispuna de curele pentru fixarea piciorului.
5. Stabilitate (Dispozitivul trebuie sa fi destul de rigid pentru a nu cauza pierderea echilibrului)
1 2 3 4 5
Ql 10 10 8 10 7
Q2 9 9 9 9 9
Q3 8 8 8 10 9
Q4 10 9 7 9 8
Q5 8 9 6 9 9
Q6 7 8 9 9 8
Q7 8 9 9 7 7
Qs 10 9 9 6 8
Q9 10 9 10 9 8
Qlo 8 10 8 9 9
TOTAL 88 90 83 87 82
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