Livrabil
Indicatori cheie de performanta necesari pentru TRL4

n cadrul TRL4 are loc validarea in conditii de laborator a sistemului robotic RAISE. Pentru ca
acest lucra sa fie posibil, urmatorii indicatori trebuie realizati:

A. Integrarea tuturor modulelor robotice (recuperarea soldului, recuperarea genunchiului
si recuperarea gleznei) intr-un sistem unitar in cadrul sistemului RAISE.

B. Testarea individuald in conditii de laborator (subiecti sanadtosi) a tuturor functionalitatilor
sistemului RAISE.

C. Stabilirea directiilor principale de optimizare ale sistemului RAISE in urma testelor de
functionalitate.

D. Implementarea modificarilor si validarea functionalitatii sistemului RAISE folosind
subiecti sanatosi.

E. Stabilirea parametrilor de siguranta in vederea testarii sistemului RAISE cu pacienti.

Primul pas Tn atingerea nivelului de pregatire tehnologica TRL4, este integrarea tuturor
componentelor intr-un singur sistem, pentru recuperarea completd a membrului inferior.
Componentele mecanice ale celor trei mecanisme sunt asamblate conform proiectului folosindu-
se organe de asamblare standardizate sau special proiectate pentru a Tmbina toate
componentele. Sistemele de senzori, atat cel intern cat si cel extern, sunt esentiale pentru
functionarea in siguranta a celor trei mecanisme. Sistemul robotic va avea de asemenea nevoie
de o interfata grafica care sa realizeze legatura intre sistemul robotic si operatorul acestuia.
Interfata grafica trebuie sa indeplineasca mai multe necesitati: controlul individual al fiecarei
miscari de recuperare, controlul amplitudinilor miscarilor de recuperare, controlul vitezelor de
recuperare, controlul numarului de repetari, etc.

O alta necesitate importanta pe care trebuie sa o ofere interfata grafica este posibilitatea de a
vizualiza/monitoriza fortele si cuplurile care apar in sistem pe durata procedurii de recuperare.
Tot prin intermediul interfetei grafice trebuie realizata colectarea datelor personale ale
pacientilor precum si inregistrata evolutia pacientului la inceputul recuperarii si la sfarsitul
acesteia. Toate aceste componente enumerate mai sus, sunt integrate intr-un sistem unitar cu
ajutorul unei unitati de control (PLC-Programmable Logical Computer) care asigura functionarea
mecanismelor, monitorizeaza pozitii, viteze, acceleratii si forte din sistem, analizeaza informatiile
primite de la cele doua sisteme de senzori, primeste comenzi si comunica cu operatorul prin
intermediul interfetei grafice.
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